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Gorev Kurum/Kurulus Yil
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Fakiiltesi
Yapilan Tezler
10.1. Yiiksek Lisans Tezi : An kovanlarmin durum ve performanslarinin ileri

beslemeli sinir ag1 ile tespit edilmesi (2011) Tez Danismani: Dog. Dr. Raif BAYIR
10.2. Doktora Tezi . Tekerlek i¢i elektrik makinesinin farkli siiriis

¢evrimleri i¢in bulanik mantik denetleyici ile siiriilmesi ve rejeneratif frenlenmesi (2018) Tez
Danmismani: Prof. Dr. Raif BAYIR

10. Yonetilen Yiiksek Lisans ve Doktora Tezleri

10.1. Yiiksek Lisans Tezleri




10.2. Doktora Tezleri

11. Yayinlar

11.1. SCI, SCI-Expanded, SSCI ve AHCI Kapsamindaki Dergilerde Yayimlanmis
Makaleler

1. Bayir, R., & Soylu, T. (2017). Downhill speed control of in-wheel motor during regenerative
braking. Elektronika ir Elektrotechnika, 23(6), 40-46.

2. Soylu, E., Soylu, T., & Bayir, R. (2017). Design and Implementation of SOC prediction for a Li-lon
Battery pack in an electric car with an embedded system. Entropy, 19(4), 146.

3. Uysal, A., Gokay, S., Soylu, E., Soylu, T., & Caska, S. (2019). Fuzzy proportional-integral speed
control of switched reluctance motor with MATLAB/Simulink and programmable logic controller
communication. Measurement and Control. https://doi.org/10.1177/0020294019858188

11.2. Alan Endeksleri (UAK Tarafindan Tanmimlanan Alanlar i¢in) Kapsamindaki

Dergilerde Yayimlanmis Makaleler

11.3. Diger Uluslararasi Hakemli Dergilerde Yayimlanmis Arastirma Makaleler

11.4. ULAKBIM TR Dizin Tarafindan Taranan Ulusal Hakemli Dergilerde

Yayimlanmis Makaleler

11.5. Diger Ulusal Hakemli Dergilerde Yayimlannmis Makaleler

11.6. Yurtdis1 Bildiriler

1. Soylu, T., Bayir, R., (2016). Test Stand Establishing For an In Wheel Motor. 2nd International
Conference on Science, Ecology and Technology (ICONSETE 2016), 1(2), 760-767.

2. Soylu, T., Bayir, R., (2014). Mathematical Modelling and Simulating of In-Wheel Motor Using
Matlab/Simulink. 16th International Power Elecronics And Motion Control Conference And
Exposition (PEMC 2014), 1(16), 816-820.

3. Soylu, T., Bayir, R., (2010). Bal aris1 kovanlarinin performans ve durumlarinin ileri beslemeli yapay

sinir aglari ile tespit edilmesi. 2. Uluslararas1 Aricilik ve Cam Bali Kongresi, Mugla, 1(2), 187-196

11.7. Yurtici Bildiriler
1. Soylu, T., Bayir, R., Uysal, A., Karabacak, Y., Ceven, S., (2016). Sumo robotta yokozuno’ya
ulagsmak. Tiirkiye Robotbilim Konferansi1 (TORK), 1(3), Poster Sunumu.
2. Soylu, T. (2016). Tekerlekici elektrik motoru motor siiriicii tasarimi. Automechanika, Tiyap,

Istanbul, Poster sunumu.


https://doi.org/10.1177/0020294019858188

12.

13.

. Isliyen, O., Soylu, T., (2013). Fototransistr ve IR Led Kullanarak Renk Sensorii Uygulamasinin

Gergeklestirilmesi. 4. Ulusal Mekatronik Miihendisligi Ogrenci Kongresi (MeMOK2013) 1(4), 33-
38.

Bolatli, G., Simsek, A., Yiicebas, S., Yilmaz, B., Soylu, T., (2013). RTD ile Sicaklik Ol¢iimii. 4.
Ulusal Mekatronik Miihendisligi Ogrenci Kongresi (MeMOK2013), 1(4), 67-73.

Ertuna, Y., C., Karakus, C., Erol, E., Soylu, T., (2013). Fototransistor ile Mesafe Olciimii. 4.
Ulusal Mekatronik Miihendisligi Ogrenci Kongresi (MeMOK2013), 1(4), 39-44.

Eryigit, M., Banazli, H., Azkin, M., C., Terzioglu, E., Soylu, T., (2013). Faraday Lenz Yasasi ile
Temassiz Alternatif Akim Sensorii. 4. Ulusal Mekatronik Miihendisligi Ogrenci Kongresi
(MeMOK2013), 1(4), 88-94.

Cam, M., C., Giiner, L., Soylu, T., (2013). K tipi termokupl ile sicaklik 6l¢iimii. 4. Ulusal
Mekatronik Miihendisligi Ogrenci Kongresi (MeMOK2013), 1(4), 63-66.

11.8. Yurtdis1 Kitap, Kitap Boliimii

11.9. Yurtici Kitap, Kitap Boliimii
Atf

12.1. SCI, SCIl-Expanded, SSCI ve AHCI Kapsamindaki Dergilerde Yayinlanmis
Makalelerde Atif Sayisi: 2

12.2. Alan Endeksleri (Varsa) Kapsamindaki Dergilerde Yayimlanmis Makalelerde
Atif Sayist:

12.3. Diger Uluslararas1 Hakemli Dergilerde Yayimlanmis Makalelerde Atif Sayist:

12.4. ULAKBIM Tarafindan Taranan Ulusal Hakemli Dergilerde Yayimlanmus
Makalelerde Atif Sayist:

12.5. Diger Ulusal Hakemli Dergilerde Yayimlanmis Makalelerde Atif Sayisi:

12.6. Tanmmus Uluslararas1 Yaymevleri Tarafindan Yayimlanmis Ozgiin Bilimsel

Kitapta Atf Sayist:

12.7. Tanmmus Ulusal Yaymevleri Tarafindan Yayimlanmis Ozgiin Bilimsel Kitapta

Atif Sayist:

Projeler

13.1. Ulusal

1. Bilimsel Arastirma Projesi, Tekerlek ici elektrik makinesinin farkli siirlis ¢cevrimleri i¢in bulanik

mantik denetleyicisi ile siiriilmesi ve rejeneratif frenlenmesi, Proje No: KBU-BAP-13/2-DR-007,
Arastirmaci: Tuncay SOYLU, Yiiriitiicii: Prof. Dr. Raif BAYIR (2013-2018)



2. SAN-TEZ, I¢ten yanmal1 motor test sisteminin iiretimi, Proje No: 00516.STZ.2009-2, Arastirmaci:
Tuncay SOYLU, Yiiriitiicii: Dog. Dr. Bahattin CELIK (2009-2013)

13.2. Uluslararasi
1. Avrupa Birligi, Leonardo Da Vinci Projesi, Integrated Physics Approach to Robotics Designed

Laboratory InFiRo, Proje No: LLP-LDV-TOI/2011-1-HR1-LEO05-00828, Arastirmaci: Tuncay
SOYLU, Yiiriitiicii: Prof. Dr. Darko Androi¢, (2011-2013)

14. Patent

15.  Idari Gérevler

16. Bilimsel ve Mesleki Kuruluslara Uyelikler
17.  Odiiller

Uluslararasi Fujisoft International Robot Sumo Turnuvasi
1. Sumo Robot Turnuva Birincisi, Fujisoft, Japonya, 2016.
2. Sumo Robot Turnuva ikincisi, Fujisoft, Japonya, 2016.
3. Sumo Robot Turnuva Birincisi, Fujisoft, Japonya, 2015.
4. Sumo Robot Turnuva Ikincisi, Fujisoft, Japonya, 2014.

TUBITAK Elektrikli Ara¢ Yarislari
5. Alternatif Enerjili Ara¢ Yarislar1 Yerli Uriin Odiilii, TUBITAK, 2016.
6. Alternatif Enerjili Ara¢ Yarislar1 Yerli Uriin Tesvik Odiilii, TUBITAK, 2015.
7. Batarya Elektrik Enerjili Ara¢ Yaris1 Tasarim Odiilii, TUBITAK, 2014.

Milli Egitim Bakanhg1 Robot Yarismasi

8. Robot Tasarla Yaristir Kategorisi Birincilik Odiilii, Milli Egitim Bakanlig1, 2019.
9. Robot Tasarla Yaristir Kategorisi Birincilik Odiilii, Milli Egitim Bakanlig1, 2018.
10. Sumo Robot Kategorisi Uciinciiliik Odiilii, Milli Egitim Bakanlig1, 2018.

11. Sumo Robot Kategorisi Birincilik Odiilii, Milli Egitim Bakanlig1, 2017.

12. Sumo Robot Kategorisi Ugiinciiliik Odiilii, Milli Egitim Bakanlig1, 2017.

13. Sumo Robot Kategorisi Uciinciiliik Odiilii, Milli Egitim Bakanlig1, 2016.

14. Sumo Robot Kategorisi Birincilik Odiilii, Milli Egitim Bakanlig1, 2015.

15. Sumo Robot Kategorisi Ugiinciiliik Odiilii, Milli Egitim Bakanlig1, 2015.

16. Sumo Robot Kategorisi Birincilik Odiilii, Milli Egitim Bakanlig1, 2014.

17. Sumo Robot Kategorisi Birincilik Odiilii, Milli Egitim Bakanlig1, 2013.

18. Sumo Robot Kategorisi Uciinciiliik Odiilii, Milli Egitim Bakanlig, 2013.

Orta Dogu Teknik Universitesi Robot Toplulugu Yarismasi
19. Sumo Robot Birinciligi, Orta Dogu Teknik Universitesi, 2016.
20. Sumo Robot Birinciligi, Orta Dogu Teknik Universitesi, 2015.
21. Sumo Robot Ikinciligi, Orta Dogu Teknik Universitesi, 2014.
22. Sumo Robot Ugiinciiliigii, Orta Dogu Teknik Universitesi, 2013.
23. Sumo Robot Birinciligi, Orta Dogu Teknik Universitesi, 2013.
24. Sumo Robot Birincilik, Orta Dogu Teknik Universitesi, 2011.
25. Sumo Robot Ikinciligi, Orta Dogu Teknik Universitesi, 2011.
26. Cizgi Izleyen Robot Birinciligi, Orta Dogu Teknik Universitesi, 2010.

18 Uluslararasi Deneyim



19. Son iki yilda verdiginiz lisans ve lisansiistii diizeydeki dersler icin asagidaki tabloyu

doldurunuz.
Akademik Doénem Dersin Adi Haftalik Saati Ogrenci Sayisi
Yil Teorik | Uygulama

Mikroislemciler 3 2 70
Endiistriyel Olgme ve Uyg. | 3 0 99
Giiz Sayisal Isaret Isleme 3 0 99

Isyeri Egitimi ve Uyg. 5 25 4
2018-2019 Sayisal Elektronik 3 0 69
Gergek Zamanli Kontrol 3 0 67
[lkbahar Bitirme Calismasi 0 2 13

Mezuniyet Tezi 0 2 8

Isyeri Egitimi ve Uyg. 5 25 9
Giiz Yapay Zeka 3 0 85
2017-2018 [lkbahar Gergek Zamanlh Kontrol 3 0 55
Bitirme Calismasi 0 2 20




